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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycre wykonania i
odbioru robét zwizanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stadokiiment przetargowy na wykonanie robot
.Budowa sciezki rowerowej i wytyczenie szlaku rowerowego Niezmamwice — Jelonek — Odrzywoét —
Myslakowice — tegonice Mate .

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych zescinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaiipojazdéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania eipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigdline” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Og6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatdw stosowanych do uzupetnieniaogop podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa nainga”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt okélonych w niniejszej OST powinien wykazassie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transportereracfnarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- ladowarek czotowych,
- walcéw,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog



4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyecgce transportu
Ogoblne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robd6t okéonych w niniejszej OST, mmma korzystd z dowolnych srodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy mie by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naky przeprowadzi od krawdzi pobocza do krawdzi nawierzchni, zgodnie z
zalazonym w dokumentaciji projektowej spadkiem poprzeazny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy naky wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu nale
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotngci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gjc.

Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn®sio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodml-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanzenia w poboczach naig je uzupetnt materiatem o
wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyggah wykonane.

Miejsce, w ktéorym wykonywane e¢dzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadz do wilgotndgci optymalnej, a nagpnie utzy¢ w nim warstw materiatu uzupetniacego w postaci
mieszanek optymalnych olstenych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotnag¢ optymalm
i maksymalm gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek rglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie ulponej warstwy materialu uzupetiapgo naley prowadzé od krawdzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj spfi do zagszczania musi ldy zaakceptowany przez dyniera.
Zageszczona powierzchnia powinnadgbéwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zaioym w dokumentacii
projektowej, oraz nie posiaéldladoéw po przejciu walcéw lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powiniaiynost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodiélzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankitwge®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-
05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia robét podanoblidg 1.



Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
Wilgotnas¢ optymalna mieszanki s
uzupetniajcej 2 probki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym 2 probki

poboczu

4 | Wska&nik zag;szczenia nacinanych lub
uzupetnianych poboczach

2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréscinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw

1 | Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 | Réwna¢ podiuzna
co50m

3 | Rébwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentagcprojektovs, z toleranci + 1%.
6.4.2.R6wnas¢ poboczy

Nieréwndaci podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

0Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@OWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firobét obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— $ciecie poboczy i zagszczenie podiza,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
— roziozenie materiatu,
— zag:szczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réghnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wékika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogouoleoty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (SST) § wymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwjzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowuchent przetargowy na wykonanie rob6t
.Budowa s$ciezki rowerowej i wytyczenie szlaku rowerowego Niezrnamwice — Jelonek — Odrzywot —
Myslakowice — tegonice Mate”.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awmanych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o ghbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wodk z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgy wod: poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wodk sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{kt 1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wysipuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonywania robo6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
— koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzeir kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej OST, nmimma korzysta z dowolnych srodkéw
transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.



5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namego przez wog $cigciu trawy i krzakdéw w
obrebie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:
— dlarowu przydranego w ksztaicie:
a) trapezowym - szerokoé dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db3.:1,3, gthokas¢ od 0,30 m
do 1,20 m liczona jako pfica poziomOw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;
b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewstrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica poziomow
dna i nizszej kravedzi gérnej rowu;
c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kragzie gérne wyokyglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenierpiavewretrznej 1:3, a skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10,
gtebokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica poziomoéw dna i bszej krawedzi gérnej rowu;
— dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szeiékana co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51db,
1:3, gkbokas¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinienébgddalony co najmniej o 3,0 m od kredei skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co n@gpo 5,0 m w pozostatych przypadkach.
— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeigkina co najmniej 0,40 m,ggokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tukokve o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pagiy rowu powinien wynosi0,2%; w wyhtkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekraczeych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyé)0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mah trawiash - 2,0%,

- darniry - 3,0%,

- faszyn, - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtego z remontowanych rowéw i skarp riglevywiezé poza obgb
pasa drogowego i rozplantodvar miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc¢ i gtebokas¢ rowu lraznal00m
3 | Powierzchnia skarp lraznal00m




6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerancj = 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i giebokas¢ rowu

Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentagcprojektows z tolerancy £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchni skarp nalgy sprawdza szablonem. PrZeiit migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robaét,
- oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
- $cigcie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjnniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoealeoty ziemne



