D-01.02.02 USUNECIE WARSTWY HUMUSU (DARNINY)

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdiciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @geiwvy na wykonanie robét ,Budowa placu zabaw w
miejscowdci Ceter”.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych ze zdciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawhzyc

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”. (xkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu
Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy humusu nie nadegj st do powtdrnego iycia naley
stosowa:
e rowniarki,
» spycharki,
* lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachzigd
prawidtowe wykonanie robét spitem zmechanizowanym nie jest #iwe,
e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegté wymagajca
zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt. 4.

4.2. Transport humusu
Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw transportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.

Teren pod budowdrogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien bypczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu
Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgthd¥ wyjtkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzapla prawidlowego wykonania robét, wadhie mae stanowd



zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grukd warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznydh miejscach okésonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnad®godna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 8f#Twskazana
przez Irkyniera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktyczny ¢bzie stanowit podstagv do
rozliczenia czynn&i zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skitadowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegteayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow#& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémxnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt. 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunicia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogoine” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”. gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh wykonania rob6t obejmuje zdjie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdhrogi lub
odwiezieniem na odklad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



