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A) SPECYFIKACJA TECHNICZNA
-CZESC OGOLNA

| -CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamaggajo

-Nazwa inwestycji:

Wykonanie i odbiér robo6t budowlanych budowy boiskartowego

-Adres inwestycji:

Publiczna Szkota Podstawowa w §fakowicach
-Nazwa i adres zamawigjego:

Gmina Odrzywot
26-425 Odrzywot
ul. Warszawska 53
Dane kontaktowe:

telefon: (048) 672-70-25, 671-70-22, 672-70-77
fax: (048) 672-70-23

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

-Zestawienie obiektow:

Publiczna Szkota Podstawowa w §fakowicach, dz. nr ewid. 1012
-Zakres i rodzaj robo6t budowlanych:

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuagynnaci umazliwiajace i majice na celu
budowe boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni bitumicznej.

-Zakres i rodzaj robot specjalistycznych, ktoreepviluje dokumentacja projektowa:
Wszystkie prace opisane w Specyfikacji traktuggjako roboty typowe.
1.3.Wyszczegodlnienie i opis prac towarzysgch i robot tymczasowych.

Brak.

1.4.Informacje o terenie budowy

-Organizacja robo6t budowlanych:

Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren budowy na zasadach i w termikiestonym
w umowie o wykonanie robat.
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-Zabezpieczenie intereséw 0s0b trzecich:

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganieMdmjacych przepisOw oraz powinien
zapewnt ochrore wkasndci publicznej i prywatnej. Istniege w terenie instalacje naziemne
i podziemne powinny kiyszczeg6towo zaznaczone na planie sytuacyjnym aneshe
Wykonawcy przez Zamawigego przy przekazaniu placu budowy. Wykonawca jest
zobowhzany do szczego6towego oznaczenia instalacjigdmen, zabezpieczenia ich przed
uszkodzeniem, a tak do natychmiastowego powiadomienia inspektoraaradawvtaciciela
instalacji i uradzen, jezeli zostam przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instalelgji uradzeniach naziemnych

I podziemnych wskazanych wdrgej przez Zamawiagego, spowodowane w trakcie
wykonywania robot budowlanych.

-Ochronasrodowiska:

Wykonawca kdzie podejmowat wszelkie niegtine dziatania, aby stosoivaie do
przepisow i normatywoéw z zakresu ochrdgngdowiska na placu budowy oraz poza jego
terenem. Bdzie unikat szkodliwych dziata szczegolnie w zakresie zanieczyszczenia
powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasuydéhrszkodliwych dlarodowiska

i otoczenia czynnikow powodowanych dziatalaig przy wykonywaniu robét budowlanych.

-Warunki bezpieczestwa pracy:

Wykonawca kdzie przestrzegat przy realizacji robot przepispkresu bezpiecastwa

i higieny pracy. W szczeg0l&ai jest zobowizany do wykluczenia pracy personelu

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowiiespetniajcych odpowiednich
wymaga sanitarnych. Wykonawca dostarczy na buglobaedzie utrzymywat wyposaenie
konieczne dla zapewnienia bezpiett®a, a take zapewni w urglzenia socjalne oraz
odziez wymagam dla personelu zatrudnionego na placu budowy. Wakma przed
przystpieniem do robot przeka Inspektorowi Nadzoruswiadczenie o ubezpieczeniu na
czas trwania budowy zatrudnionych oséb na budodieagtych zdarzei ich skutkow.
Wytaczna odpowiedzialrig za przestrzeganie warunkéw BHP i PP@az nadzér nad
zatrudnionych przy robotach pracownikami ponosiduenik budowy. Wszyscy pracownicy
wykonawcy zatrudnieni na terenie budowy mpasiada aktualne szkolenia BHP
potwierdzone stosownym gaiadczeniem.

Szkolenia, o ktorych mowa powsj przeprowadza wiasnym staraniem i na wkasny koszt
Wykonawca robét. Przed przgpieniem do robot Wykonawca sktada piseméwiadczenie
Zamawiagcemu o przeszkoleniu pracownikow zatrudnionych peajizacji robot.

Uznaje st, Se wszelkie koszty zazane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlega odtbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

Dodatkowo, Wykonawcaddlzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie catego placu buddageriaty tatwopalne dua
skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dggém
0s0b trzecich. Wykonawcathizie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem
wywotanym jako rezultaty realizacji robot albo przgersonel Wykonawcy. Wykonawca
bedzie stale utrzymywat wypoganie przeciwpgarowe w stanie gotowsoi, zgodnie

z zaleceniami odpowiednich przepisow bezpiésiga przeciwpparowego oraz
utrzymania w czystei drég publicznych i ulic przy placu budowy, szgakie w okresie
wywozu odpaddéw budowlanych.
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1.5.Nazwa i kody
Wspaolny Stownik Zaméwie (CPV):
Grupa: CPV NAZWA

Roboty pomiarowe — kod CPV 45212200-8

Profilowanie i zagszczenie podiea — kod CPV 45212200-8
Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego — kod @g212221-1
Wykonanie nawierzchni bitumicznej — kod CPV-4522P-1
Wyposaenie sportowe - kod CPV 45212221-1

agrwnE
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1.6.0krdlenia podstawowe, zawienge definicje paj¢ i okreslen nigdzie wczéniej
niezdefiniowanych, a wymaggych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia
zapiséw dokumentacji projektowanej i specyfikaegtinicznej wykonania i odbioru robot.

-Certyfikacja zgodngi-jest to dokument wydany przez notyfikowana jestke
certyfikujaca, potwierdzajcy, Se wyrdb proces jego wytwarzanigzgodne ze
zharmonizowaa specyfikacy technicza.

-Deklaracja zgodnii-oswiadczenie producenta lub jego upawinego przedstawiciela,
stwierdzajgce na jego wyiczm odpowiedzialnéc, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowan
specyfikacy techniczia

-Dokumentacja projektowa-staca do opisu przedmiotu zamodwienia na wykonanietrobo
budowlanych, dla ktérych wymagane jest pozwolemidndovg-sktada si w szczegolngci
z: projektu budowlanego, projektow wykonawczyclrgamiaru robot.

-Europejskie zezwolenia techniczne-oznacza apgohujcery techniczia zdatndci produktu
do wycia, dokonaa w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie rbbdbwlanych,

przy wyciu wtasnej charakterystyki produktu oraz akoaeych warunkéw jego zastosowania
I uzycia.

-Grupy, klasy, kategorie robot-naleprzez to rozumiegrupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzdzeniu 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r., w\gjgra
Wspdlnego Stownika ZamowigDz.U. L 340 z 16.12.2002 r., z aam.).

-Inspektor nadzoru inwestorskiego-osoba posimadapdpowiednie wyksztatcenia techniczne
I praktyke zawodowy oraz uprawnienia budowlane, wykomtg samodzielne funkcje
techniczne

w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzoér hadiows obiektu budowlanego.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie ionyke bigaca kontrok jakasci i ilosci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianactiiiorach robot zakrywanych i
zanikapcych, badaniu i odbiorze

instalacji oraz urgdzen technicznych, jak réwnigprzy odbiorze gotowego projektu.

-Istotne wymagania-oznaczayymagania dotycce bezpiecaestwa, zdrowia i pewnych
innych aspektéw interesu wspdélnego, jakie majarsaefoboty budowlane.

-Normy europejskie-oznaczapormy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji(CEN)
oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektroteclznej (CENELEC) jako” standardy
europejskie (EN)” lub “dokumenty harmonizacyjne(Mgodnie z ogblnymi zasadami
dziatania tych organizaciji.

-Obmiar robot-pomiar wykonywanych robot budowlanygbkonywanych w celu
weryfikacji ich ilosci w przypadku zmiany parametréw prayjch w przedmiarze robét, albo
obliczenia wartéci robot dodatkowych, nie offlych przedmiarem.

-Odbiér czsciowy robot - odbioru robot ulegajych zakryciu.

-Odbiér kaacowy robaot - protokolarne pragjiu od wykonawcy gotowego obiektu
budowlanego przez oseblub grug 0sdb o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych,
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wyznaczoRn przez inwestora, ale niednca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej
budowie.

Odbioru dokonuje gipo zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zZekaenia robot
budowlanych, terendw przylegtych wykorzystywanyahkg plac budowy, oraz po
przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonaycze

-Przedmiar robo6t-to zestawienie przewidzianych gkamania robét podstawianych

w kolejndsci technologicznej ich wykonania, ze szczegolnynsem lub wskazaniem
podstaw ustalagych szczego6towy opis, oraz wskazania szczegotowpelyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanyzkwyliczeniem i zestawieniem Hoi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

-Roboty podstawowe-minimalny zakres prac, ktérevgkonaniu § mozliwe do odebrania
pod wzgkdem ilcsci i wymogow jakdciowych oraz uwzgidniaja przyjety stopier scalenia
robot.

-Wspolny Stownik Zamowig-jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robo
budowlanych, stworzonym na potrzeby zamawpeblicznych. Sktada size stownika
gtéwnego oraz stownika uzupetniaggo. Obowjzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozpdeenia 215/2003, stosowanie kodéw CPV
do okreélenia przedmiotu zamoOwienia przez zamawgdago z 6wczesnych Rstw
Czionkowskich UE stato siobowirzkowe z dniem 20 grudnia 2003r. Polskie Prawo
zamowie publicznych przewidziato od dnia akcesji Polskildg, tzn. od 1 maja 2004r.

-Wyréb budowlany-naley przez to rozumiewyrob w rozumieniu przepiséw o wyrobach
budowlanych, wytworzonych w celu wybudowania, wnooveinia, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanyprowadzonym do obrotu jak wyrdb
pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowaniawzajemnym paiczeniu

stanowacym integralia catasé uzytkowa.

-Zarzadzapcy realizacg umowy-jest to osoba prawna lub fizyczna, éloea w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej adzapcym, wyznaczona przez zamaviizggo,
upowaniona do nadzorowania realizacji robét i administiaia umow w zakresie
okreslonym w udzielonym petnomocnictwie.

Il. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
ORAZ NIEZBEDNE WYMAGANIA ZWI AZANE Z ICH PRZECHOWYWANIEM,
TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY, SKEADOWANIEM | KONTROLA

JAKOSCI.

2.1.Wymagania ogolne dotygze wiaciwosci materiatow i wyrobdw-podczas wykonywania
robdt budowlanych magby¢ stosowane wyicznie wyroby budowlane o wdaiwosciach
uzytkowych oraz spetniagce wymagania podstawowe oflane w art.5 ust.1 pkt 1 ustawy
Prawo budowlane, a tai& powinny by zgodne z wymaganiami oktenymi w szczegotowe]
specyfikacji technicznej. Wykonawca robot przedstiagpektorowi nadzoru inwestorskiego
szczegotowe informacje avddle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych iadzen
przewidywanych do realizacji robot-vitawie oznaczonych posiadajch certyfikat na znak
bezpieczéstwa, certyfikat zgodrigi, deklarag zgodndci z Polsly Norma, a take inne
prawnie okrélone dokumenty.

Kierownik budowy jest obowazany przez okres wykonywania robot budowlanych
przechowywa dokumenty stanowce podstawich wykonania, a tale cswiadczenia
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dotyczice wyrobdéw budowlanych jednostkowo zastosowanyabiekcie budowlanym.

2.2.Wymagania ogolne zgdane z przechowywaniem, transportem, warunkamegdgst
skladowaniem i kontraljakasci materiatdw i wyrobow-Wykonawca zapewni ddave
sktadowanie i zabezpieczanie materiatdw na placiowwy.

Tymczasowe miejsca sktadowania powinny biggodnione z inspektorem nadzoru
inwestorskiego. Sktadowane materiaty, elementyadaenia powinny by dostpne
inspektorowi nadzoru w celu przeprowadzenia insjpekc

2.3.Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i steania w budownictwie-

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie matgrielementy budowlane i uidzenia
wbudowane, montowane lub instalowane w trakcidzagi rob6t budowlanych
odpowiadaty wymaganiom okilenym w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz

w szczegotowej specyfikacji technicznej.

Wykonawca, uzgodni z inspektorem nadzoru inwestegeksposob i termin przekazania
informacji o przewidywanym zyciu podstawowych materiatdw oraz elementow
konstrukcyjnych do wykonania robot, tako aprobatach technicznych lub certyfikatach
zgodndci.

2.4 Materialy nieodpowiadage wymaganiom-materiaty i elementy budowlane, dostme
przez Wykonawe na plac budowy, ktore nie uzyskajkceptacji inspektora nadzoru
inwestorskiego, powinny ldyniezwtocznie usugte z placu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane przez inspektora
nadzoru inwestorskiego materiaty, elementy budow/lab uradzenia, Wykonawca

wykonuje na wiasne ryzyko i ponosi pglodpowiedzialnéc techniczi i kosztowva.

2.5.Wariantowe stosowanie materiatdbw-dokumentamgfgtowa i specyfikacja techniczna
przewidup wariantowe stosowanie materiatow i elementow budoych oraz urgdzen

w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi ingpek nadzoru inwestorskiego

I autora projektu o proponowanym wyborze. Inspekiuaizoru, po uzgodnieniu z autorem
projektu oraz Zamawiagym, podejmuje odpowiedndecyzg.

Wybrany i zaakceptowany przez inspektora nadzornemah (element budowlany lub
urzadzenie) nie mze byt ponownie zmieniany bez jego zgody.
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. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH DO WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spezu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spegz powinien by zgodny

z wymaganiami okrdonymi w szczegotowej specyfikacji technicznej Btankretnych
rodzajow robot. W przypadku braku odpowiednich lestav specyfikacji technicznej-
niezlzdna jest akceptacja sgpta przez inspektora nadzoru inwestorskiegaelie

w specyfikacji przewidziano nitwos¢ wariantowego gycia spraztu, Wykonawca uzgodni
Z inspektorem nadzoru wybor spinz.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwegiego kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urzdzenia niegwarantage realizacji umowy lub kontraktu
moga by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwesiego i niedopuszczone do
realizacji robot.

IV. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowtany do stosowania tylko takigéhodkéw transportu, ktdrecda
okreslone w projekcie organizacji rob6t oraz jakie niptyma niekorzystnie na stan i jako
transportowanych materiatow.

Srodki transportu powinny odpowiadélaymaganiom okrdonym w szczegotowej
specyfikacji technicznej

4.1.Transport poziomy -wykonawcadzie wywat tylko takichsrodkow transportu
poziomego, jakie nie spowodujiszkodzé przewaonych materiatdw i elementéw, oraz
urzadzen.

4.2.Transport pionowy-Wykonawca jest zobazeiny do stosowaniodkow transportu
pionowego ustalonego z inspektorem nadzoru inwsld&Ego.
Wybor srodkdw transportu pionowego wymaga szczegoOlneastagci przy realizacji robot .

V. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH.

5.1.0gd6lne wymagania dotygz wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigdidnie z umow, za ich zgodn&
z dokumentagj projektows i wymaganiami specyfikacji technicznej, projekterganizaciji

roboét oraz poleceniami inspektora nadzoru inwekiege.

5.2.Projekt zagospodarowania placu budowy - od Wgikey nie jest wymagane
opracowanie opracowanie projektu organizacji plawdowy.

5.3.Projekt organizacji budowy - od Wykonawcy r@stjwymagane opracowanie
opracowanie projektu organizacji budowy.

5.4.Likwidacja placu budowy -Wykonawca jest zobgmainy do likwidacji placu
budowy i petnego upogzlkowania terenu wokot budowy.

Opracowat: i. Krzysztof Kudelski, tel.0-693120210 11



VI. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Zasady kontroli jakgi robét -Wykonawca jest odpowiedzialny za pghontrok robot,
jakosci materiatéw i elementéw, zapewni odpowiedni syste@ntroli oraz maliwos¢
pobierania prébek i badania materiatow i robaot.

Wykonawca kdzie prowadzit pomiary i badania materiatow ordaaioz czstotliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji
projektowej i specyfikacjach technicznych. Wymagarw do zakresu bagléch
czestotliwosci 53 okreslone w szczegobtowych specyfikaciji technicznej. Ryydios¢ bada
zostam ustalone przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Jezeli Wykonawca dysponuje wtasnym laboratorium, datainspektorowi nadzoru
inwestorskiegdwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg i odpowiadag wymaganiom norm okgéjacych proceduy bada,
Inspektor nadzoru inwestorskiegedzie miat nieograniczony degt do pomieszcze
laboratoryjnych w celu dokonywania ich inspekc;ji.

W przypadku zlecenia przez Wykonaweykonania badado specjalistycznego
laboratorium, inspektor nadzoru smowymagé dokumentow potwierdzagych uprawnienia
danego laboratorium do wykonywania konkretnych hada

6.2.Pobieranie probek

Prébki do badabeda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadaewszystkie jednostkowe elementy produkcji mog
by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inspektor nadzoru inwestorskiegedzie miat maliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

6.3.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystpieniem do pomiarow lub batiaWykonawca powiadomi inspektora nadzoru
inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiab badania. Po ich wykonaniu
Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwegiego wyniki bada.

6.4.Badania prowadzone przez inspektora nadzorestosskiego-Inspektor

nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonyav&ontroli pobierania probek

I badania materiatow grédta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wsz@litrzebig
pomoc w tych czynnieiach. Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskieg
Wykonawca kdzie przeprowadzat dodatkowe badania tych matevigktore budz
watpliwos¢ co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnzez Wykonawe
usuntte z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych bageokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia niezgodibz normami lub aprobatami technicznymi;

w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj Probki dostarczone przez
Wykonawe do bada wykonywanych na zlecenie inspektora nadzoru ingvektego
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob priegorzaakceptowany.

Opracowat: i. Krzysztof Kudelski, tel.0-693120210 12



6.5.Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy, zgodnie z art. 29 pkt. 9 ugtBvawo budowlane nie wymaga
pozwolenia na budoyy lecz obejmuije:

* zgtoszenie robot budowlanych wraz zazabnym projektem budowlanym,

« protokoty odbioréw cgciowych i kaacowych,

* ksiazke obmiaréw robot,

« certyfikaty na znak bezpieargwa, deklaracje zgodsw z Polsk Normg lub aprobaty
techniczne, protokoty konieczém dotyczice robdt dodatkowych i kosztorysy na te roboty.
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechcamnya

jej we wiaciwie zabezpieczonym miejscu oraz udpsiania do wgldu przedstawicielom
uprawnionych organow.

VIl. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru, obmiaru robo6t i pa®enia ksizki obmiaru.

Zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. przedmiar
robot powinien zawiekazestawienie przewidzianych do wykonania robét
podstawowych: w kolejniei technologicznej ich wykonania, ze szczegétowypisem
lub wskazaniem podstaw ustal@jch szczegotowy opis oraz wskazaniessihaych
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robatdowlanych, z wyliczeniem

i zestawieniem iléci jednostek przedmiarowych rob6t podstawowychs Sgiatéw
przedmiaru robot powinien przedstaw@odziat wszystkich robot budowlanych

w danym obiekcie wedtug Wspoélnego Stownika Zamawigalszy podziat przedmiaru
roboét naley opracowd wedtug systematyki ustalonej indywidualnie lubpaalstawie
systematyki stosowanej w publikacjach zawgrggh normy naktadoéw rzeczowych.
Tabele przedmiaru robot powinny zawiepozycje przedmiarowe odpowiadeg
robotom podstawowym.

Ogolne zasady obmiaru robot dotyarmow z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy. Obmiar roboétdolzie okréla faktyczny zakres robo6t wykonywanych
zgodnie z dokumentagcprojektows i specyfikacy techniczm, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca@@mnym powiadomieniu
inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie i @ale obmierzanych robot.
Powiadomienie powinno nagli¢ na co najmniej 3 dni przed tym terminem.
Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane slo ksiazki obmiaréw. Ksizka obmiardw jest
niezkedna do udokumentowania wykonanych rob6t ulgnajh zakryciu lub
zanikapcych, robo6t rozbidérkowych oraz zazianych z remontami, modernizadjb
przebudow obiektéw budowlanych. Jakikolwiekdat lub opuszczenie (przeoczenie)
w ilosciach podanym w przedmiarze lub w specyfikacji tecinej nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Korekta ewentualnycfdbiv
lub pominktych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wpishia Wykonawcy

I akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorski@g porozumieniu z Zamawigym,
jezeli zawarta umowa o wykonaniu robot nie stanowc g

7.2.Zasady okigania ilasci robot i materiatow

Dlugaosci pomidzy wyszczegolnionymi punktametla obmierzone poziomo, wzdtu

linii osiowej i podawane w m. deli szczegbtowe specyfikacje techniczne nie wymagaj
dla kreslonych robot inaczej, objjosci beda wyliczone w [m3], powierzchnie w [m2],

a sprzt i urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu diégg objtosci i powierzchni stosuje @i
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doktadna¢ do dwoch znakoéw po przecinku.
llosci, ktére mag by¢ obmierzane wagowoglla wazone w kilogramach lub tonach.

7.3.Urzdzenia i spret pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia
te lub sprzt pomiarowy wymagaj bada atestujcych, to Wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego ame swiadectwa.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy leda przez Wykonawg utrzymywane

w nalezytym stanie przez caly okres trwania robot.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robét, wyapaakceptaciji
inspektora nadzoru inwestorskiego.

7.4.Czas przeprowadzenia pomiaréw

Obmiary naley przeprowadzaprzed czsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspujacej diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych naley przeprowadzaw czasie ich wykonywania. Obmiar
robét ulegajeych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami dadczonymi do ksizki obmiaréw, wzgtdnie umieszczonymi na karcie
obmiarowe;.

VIl. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1.Rodzaje odbioréw

Wystepuja nastpujace rodzaje odbioréw: odbidr giowy, odbior etapowy, odbior
robot zanikajcych lub ulegajcych zakryciu, odbiér kicowy, odbiér po okresie
rekojmi, odbior ostateczny (pogwarancyjny).

Zasady odbioréw robo6t okdia umowa.

8.2.0dbidr robdt ulegagych zakryciu lub zanikagych

Do podstawowych obowzkéw Wykonawcy naley zgtaszanie inwestorowi do odbioru
roboét ulegageych zakryciu lub zanikagych. Odbior robét ulegagych zakryciu lub
zanikapcych polega na ocenie §ld i jakaosci wykonanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu. Odbior taki &dzie przeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowagiénego posipu
robot. Gotowé¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dermtzika
budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu inspekt@@dzoru inwestorskiego.
Odbioru wyzej wymienionego dokonuje inspektor nadzoru inwestiego.

8.3.0dbior kacowy

Odbior kaxcowy przeprowadzasiv trybie i zgodnie z warunkami oktenymi w umowie.
Odbioru kaxicowego dokona komisja wyznaczona przez Zamaoegjo, w obecriei
inspektora nadzoru i Wykonawcy spasizapc Protokot odbioru robét budowlanych
oraz zgtoszonych wad i usterek do usuaia przez Wykonawg

W czasie odbioru kicowego Komisja zapoznajecs realizacy ustalé przyjetych

w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
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wykonanych rob6t uzupetnigjych i poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez Komisjiewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub rob6t uzupetnigiych, Komisja mee przerwa swoje czynnéci

I ustaléc nowy termin odbioru kécowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisie jaka¢ wykonanych rob6t w poszczegoinych
asortymentach odbiega nieznacznie od wymaganejmekiacy projektows i specyfikacy
techniczia (z uwzgkdnieniem tolerancji) i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne i trwakd, Komisja dokona paicen, oceniajgc pomniejszon wartasé
wykonanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w umowie lub kontrakcie.
(Uzaleznione: czy to rozliczenie ryczattowe czy kosztorgggowykonawczym).

8.4.0dbidr po okresiegkojmi

Pod koniec okreswkojmi Zamawiagcy organizuje odbior ,po okresiekojmi”. Odbior
taki wymaga przygotowania ngptijacych dokumentow:

a) umowy o wykonaniu rob6t budowlanych,

b) protokotu odbioru kacowego obiektu,

c) dokumentow potwierdzggych usurngcie wad zgtoszonych w trakcie odbioru
koncowego obiektu (jeli byty zgtoszone wady),

d) dokumentéw dotyezych wad zgtoszonych w okresigkojmi oraz potwierdzenia
usungcia tych wad,

e) innych dokumentow niezbnych do przeprowadzenia czydnoodbioru.

8.5.0dbior ostateczny — pogwarancyjny

Odbior ostateczny — pogwarancyjny polega na oceglenanych robot zwzanych

z usung¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorzenkowym lub/oraz przy odbiorze po
okresie ¢kojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okregi@rancyjnym.
8.6.Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksplgiithonserwaciji urazdzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewgfievszelkich zmian

w dokumentacji projektowej uratwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawczej
obiektu budowlanego.

8.7.Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego.

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest olaamy przygotowadokumenty
wskazane w umowie.

IX. ROZLICZENIE ROBOT.

Rozliczanie robo6t i ptatrio za wykonane roboty zostadokonane zgodnie z zawart
umowa.
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X. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
10.1. Dokumentacja projektowa

1. brak

(czeséc¢ architektoniczna)

2. inz. Krzysztof Kudelski, 26-400 Przysucha, ul. LegianBolskich 8 m. 10
(przedmiar, kosztorys, specyfikacja techniczna)

10.2. Normy, akty prawne, aprobaty techniczne eidokumenty i ustalenia
techniczne.

Ustawa z dnia 07.07.1994r.-Prawo budowlane (DZ.18¥Nrpoz 414) z piejszymi
zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200RZ(U.Nr.108, poz. 953)
w sprawie dziennika budowy, tablicy informacyjne;.

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r o systemie zgadr{Dz. U. Z 2002r Nr 166, poz. 1360
zZ p&n. zm.).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o wyrobach budowtanDz. U. Z 2004r Nr 92, poz.
881) oraz Rozporxlzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodwowyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania
znakiem budowlanym (Dz.U. z 2002r Nr 166 poz. 13@@n. zm).

Ustawa z dnia 27.04.2001r. o odpadach (Dz.U. z 20052, poz. 628, z go. zm.).

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrémgdowiska (Dz.U. z 2001r. Nr62, poz. 627,
Z p@n. zm.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20 w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 10 lipca 2003 r.120, poz.
1126)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekjcspecyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrdommkcjonalno-aytkowego
(Dz. U. Nr 202 poz. 2072).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d3r. warunki techniczne
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz 690)

Opracowat: iz, Krzysztof Kudelski, tel.0-693120210
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B) SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
I. CZESC OGOLNA - SST KK-00/07

1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamagegjo
-Nazwa inwestycji:

Wykonanie i odbiér robo6t budowlanych budowy boiskartowego
-Adres inwestycji:

Publiczna Szkota Podstawowa w §fakowicach

-Nazwa i adres zamawiggjego:

Gmina Odrzywot

26-425 Odrzywot

ul. Warszawska 53

-Nazwa i adres zamawiggjego:

-Dane Kontaktowe

telefon: (048) 672-70-25, 671-70-22, 672-70-77

fax: (048) 672-70-23

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuagynnaci umazliwiajace i majce na
celu przebudowdrogi okrélone w dokumentacji projektowe;j.

-Nazwa i adres jednostki, opracoweq szczegotowspecyfikac technicza.

1. inz. Krzysztof Kudelski, 26-400 Przysucha, ul. LegianBolskich 8 m. 10
(specyfikacja techniczna)

L.p. Nazwa szczegotowej specyfikacji technicznej

1. Roboty pomiarowe — kod CPV 45212200-8

2. Profilowanie i zagszczenie podia — kod CPV 45212200-8

3. Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego — kod €$212221-1
4. Wykonanie nawierzchni bitumicznej — kod CPV-4%221-1

5. Wyposaenie sportowe - kod CPV 45212221-1

Opracowat: iz, Krzysztof Kudelski, tel.0-693120210
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBORU ROBOT
SST KK-01/07

ROBOTY POMIAROWE
KOD CPV 45212200-8

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikaghtecznej (SST)gwymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zadanych z odtworzeniem placu pod boisko sportowe
i jego punktéw wysokériowych:

1.2. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynsmami umcliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie
w terenie miejsca pod boisko wykonanego przez upianego geodet

1.2.1.0dtworzenie placu i punktéw wysadaowych

W zakres robot pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wyscdkavego punktow gidwnych
i punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi dodatkowymi punktami (wyznaceessi),

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny ntiérednie; od 0,15 do 0,20 m i diugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianegrednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugei okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istamiej nawierzchni
bolce stalowdrednicy 5 mm i dlugsci od 0,04 do 0,05 m.

, Swiadki” powinny mie diugaié¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktow wysédiowych naley stosowa nastpujacy
Sprzit:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia przebudowy drogi i jpgoktow wysokéciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami
GUGIK.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiagcego dane
zawierajce lokalizagt i wspotrzdne punktow gtéwnych oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczeg6towego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgtach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i lfureperow roboczych. Bdly te
powinny by usunete na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Teeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #fia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoéi o tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z r&nic rzednych terenu podanych w
dokumentaciji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyinera, zostam
wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie powiadomienigyniera oznaczae
roboty dodatkowe w takim przypadku ofei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/hiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punktyspednie musz by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznacgzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robo6t. dgli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzebidt, to zostamone odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mdaigtowej realizacji robot
naleza do obowizkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych i plow
wysokdciowych

Punkty gtébwne powinny kiyzastabilizowane w sposoéb trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowiszane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobét ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) na
powierzchni tyczonej pod boisko.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zaaanych z wykonaniem
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boiska oraz powinny l&ywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyra&ne
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

5.3. Odtworzenie placu pod boisko.
Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane

geodezyjne przekazane przez Zamasigo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentaciji projektowe,;.

5. Woyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy rob6t), zgodnie z dokumensacj
projektowa oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne
paliki.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uttwia¢ wykonanie nasypow
i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentggjojektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Po wykonaniu wszystkich robot Wykonawca spdea inwentaryzagjpowykonawca.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej drogi
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub pidgitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha wykonania robét obejmuije:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnych i punkidygokaciowych,
uzupetnienie terenu dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych
przekrojéw,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogollne zasady wykomyav@rac geodezyjnych.
3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtédwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
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4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.
5. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBORU ROBOT
SST KK-02/07

MECHANICZNE PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE PODLOZA
-ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
KOD CPV 45212200-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikaghtecznej (SST)gwymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych z wykonywaniem profilowania
I zaggszczaniem podi@ po zdgciu w-wy humusu grsr. 15 cm

1.2. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem profilowania i zsgczaniem podi@ po zdgciu w-wy humusu
gr.sr. 15 cm.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podta powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z frkie ustawianym lemieszem;zynier maze
dopuscic wykonanie profilowanie podim z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany sprg nie ma@e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdawosci
gruntu poditaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore
nie wptyra niekorzystnie na jakéé wykonywanych robat.

Wykonawca khdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drodze oraz dojaztiatbérenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zagzczenia podta
bezpdrednio przed rozpoegziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania profilowania i zgggczania podia, jest maliwe
wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
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Po wyprofilowanym i zagszczonym podtzu nie mae odbywé sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszciae

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych podiga. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmnignd wyzsze ni projektowane radne
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowaniaywykonawca powinien spulchné podtoze na gkbokos¢
zaakceptowary przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgci wskaznika
zageszczenia, okrélonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd rowniarki. Scigty grunt powinien b§
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przeziyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpic do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuowg& do osiagniccia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskk zag;szczenia naleg okreslac zgodnie
z BN-77/8931-12

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podia (l)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Ul. Czermiskiego
Ruch mniej
Korpusu o ciieao
Goérna warstwa o gruloi 1,00
20 cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni podia 0,97

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ky rowna wilgotndéci optymalnej
z toleranci od -20% do +10%.

5.3. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie praystnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprave wykona on na whasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Badania w czasie rob6t
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych
I zaggszczenia wyprofilowanego podia podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta
i wyprofilowanego podtga

Lp.| Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwosé
bada bada i pomiaréw
i pomiarow
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczng 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne |10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dIg
wysokaiciowe autostrad I drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drég
6 Uksztaltowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dlIg
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog

Cd. tablicy 2
7 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, |ecz
wilgotnosé gruntu| nie rzadziej ni raz na 600
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$at@énia os
w planie naley wykona& w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2 Szerokd¢ profilowanego podiza

Szerokdé¢ profilowanego podtza nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej
0 wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROéwna¢ profilowanego podiza

Nieréwnasci podtuwzne profilowanego podi@ naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie
z nornmy BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.

Nierowndaci nie mog, przekracz&20 mm.

6.2.4 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padtopowinny by zgodne z dokumentag]
projektowg z tolerancgi + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podiea i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
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6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccogj niz
+ 5cm

6.2.7. ZaggSzczenie profilowanego podia

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podia okr&lony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegporéwnanie wartei modutow
odksztalcenia, to warié stosunku wtdérnego do pierwotnego modutu odksztédge
okreslonych zgodnie z norsmBN-64/8931-02 nie powinna byigeksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé
gruntu podtaa powinna by rowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
wyprofilowanego i zagszczonego podi@ po zdgciu w-wy humusu grér. 15 cm.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiobejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roppheamiem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusmaalki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,
- profilowanie podtaa,
- zagszczenie,
- utrzymanie podiga,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych,
- uwzgkdnienie pkt. 5.2

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padiprzez
obciazenie ptyt

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enaawierzchni
planografem i tat

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBORU ROBOT
SST KK-03/07

PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO gr. 20 cm
KOD CPV 45233200-1

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zadanych z wykonaniem podbudowy z materiatu
kamiennego gr. 20 cm

1.2. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z materiatu kamagon

Podbudow z ttucznia kamiennego wykonuje:segodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej jako:

- podbudow zasadnicz gr. 20 cm

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1 Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadaja se
z jednej warstwy nmej z tlucznia i klihca kamiennego.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbuda@wucznia, wg PN-S-96023
Sa:
— kruszywo tamane zwykte: ttucze kliniec, wg PN-B-11112
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.2. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nafg uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug
PN-B-11112:
- tluczer od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Jaka¢ kruszywa powinna liyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112,
okreslonymi dla:
- klasy co najmniej II,
Do podbudowy zasadniczej najestosowa kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacl hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia ikdia, wg PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Klasa Il

1 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42 [7]:
a) po petngj liczbie obrotow, % ubytku masy, ni

3%

1%
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wigcej niz: 40
- w thuczniu
- w klincu 30
b) po 1/5 petnegj liczby obrotéw, % ubytku masy|w
stosunku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nig
wiecej niz:

W

2 | Nasakliwosc, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, ni
wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i 2,0
przeobraonych 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

3 | Odporna¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714419
[5], % ubytku masy, nie wcej ni:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i 4,0
przeobraonych 5,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odporng¢ na dziatanie mrozu wedtug
zmodyfikowanej metody bezp@dniej, wg PN-B-
06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku masy,

nie wigcej niz: 30
- w klificu hie bada s
- w tluczniu

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia ikiia wg PN-B-11112

' Podbudowa
Lp. Wiasciwosci Jedzn;svgjrﬁitcvgwa
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075
mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie geej niz: 3
- w tluczniu 4
- w klincu
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m,
nie 75
mniej n:
- w ttuczniu i w klhcu 15
c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie waaej
niz: 15

- w ttuczniu i w klhcu
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie egej
niz:

- w tluczniu i w Klhcu

2 | Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-
B-06714-12 [1], % m/m, nie wcej niz:
- w tluczniu i w Kklihcu 0,2

3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-
06714-16 [3], % m/m, nie wcej niz:
- w ttuczniu 40
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- w klincu nie bada sil

4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych,

barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w ttuczniu i w klincu, barwa cieczy nie

ciemniejsza Wzorcowa
niz:

2.3. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy @by
studzienna lub z wodagju, bez specjalnych wymaga

3. SPRZET

3.1. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

7. rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadahiaznia i klinca,

8. rozsypywarek kruszywa do rozémia klinca,

9. walcow statycznych gtadkich do zagczania kruszywa grubego,

10. walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zgggczarek ptytowych do klinowania
kruszywa grubego kicem,

11. szczotek mechanicznych do usera nadmiaru kfica,

12. walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich dai&owego dogszczenia,

13. przewanych zbiornikbw do wody zaopatrzonych w agzenia do rozpryskiwania
wody.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aninmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Podtaze pod podbudowttuczniows powinno spetni@wymagania okrdone
w SST KK-02/07 ,Profilowanie i zagszczenie podia”.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposob unalbwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentagj projektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami oké®nymi
w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dlach rownolegtych do osi
drogi lub w inny spos6b zaakceptowany przezihera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utiwia¢ nacagniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wekszych nk co 10 m.

5.2. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo grube powinno lByroztazone w warstwie o jednakowej grudag przy
uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grulsé roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna

Opracowat: i. Krzysztof Kudelski, tel.0-693120210 29



by¢ taka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agineta grubg¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma przejami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym mesjazym ni 30 kN/m. Zagszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoce od kravwedzi i stopniowo
przesuwa sig pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku osi jezdni.
Zagzszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryatzpowinno rozpocg sie od
dolnej kravedzi i przesuwa sic pasami podtznymi, czsciowo naktadajcymi sk,

w kierunku jej goérnej krawdzi.

Po przywatowaniu kruszywa grubego rgleoztazy¢ kruszywo drobne w réwnej
warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego.Zagszczania nalg/ uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniekN8m, albo ptytovs zag;szczarlg
wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/@rubdg¢ warstwy liznego
kruszywa drobnego powinnadtaeka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa
grubego zostaty wypetnione kruszywem drobnynielieéo konieczne, operacje rozkladania
I wibrowywanie kruszywa drobnego najepowtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesura¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wysanad powierzchri od 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim
0 nacisku jednostkowym nie mniejszynt B0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogzszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasjpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie.zé# Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Ka$ezt napraw wyniktych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cestotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada
P . Mak: | -
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalne iloici | iarzohnia podiou-
bada na dziennej dowy na jedno
dziatce roboczej badanie ()
1 | Uziarnienie kruszyw
2 | Zawartg¢ zanieczyszczeobcych w 2 600
3 | kruszywie
Zawarta¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie
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~N o o bh

Scieralngé kruszywa
Nashkliwosé kruszywa

Odporng¢ kruszywa na dziatanie mroz
Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych

6000
i przy kazdej zmianiezrédta
pobierania materiatéw

6.2.2 Badania wtaciwosci kruszywa

6.2.3 Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Prébki naley pobierg w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane #ynierowi.

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cgzstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thuezni

)

kamiennego
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwas¢
pomiaréw pomiaréw
1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
L, . w sposob cigty planografem
2 |Rownggc podiena albo co 20 m tat na kadym
pasie ruchu
Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
- co 100 m w osi jezdni i na jej
5 | Rzdne wysokéciowe krawedziach
Cd. tablicy 4
6 | Uksztattowanie osi w planie* co 100 m
7 | Grubaé¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziejmi
raz na 400 m
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadzie
niz raz na 2000 A
8 | Nasnos¢ podbudowy nie rzadziej araz na 3000

6.2.4.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

6.2.5.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwnaici podtwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata.
Nierowndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwnasci podbudowy nie magprzekraczé:

12 mm dla podbudowy zasadniczej,
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6.2.6 Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehimoy by¢ zgodne
z dokumentagj projektows z tolerancj £ 0,5 %.

6.2.7.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1 cm, -2 cm.

6.2.8.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej nz £5cm
6.2.9 Grubg¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie me r&ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej
niz: £ 2 cm,

6.2.10.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinnydgaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngtcbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o0 odpowiednich wdavosciach, wyrbwnane i ponownie zggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkiau tych robét nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nt (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttucznia
kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza zgodne z dokumenta@rojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej gr. 20 cm obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot
— przygotowanie podim,
— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
- roziozenie kruszywa,
— zagzszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikaciji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12
2. PN-B-06714-15
3. PN-B-06714-16
4. PN-B-06714-18
5. PN-B-06714-19
6. PN-B-06714-26
7. PN-B-06714-42
8. PN-B-11112
9. PN-S-96023
10. BN-64/8931-02
11. BN-64/8931-02
12. BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
zawartdci zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
nasakliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
zawart@ci zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
scieralngci w bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoe d
nawierzchni drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i emghnia
z thucznia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modut
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

Drogi samochodowe. Oznaczanie modut
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar rééeno
nawierzchni planografem i tat
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBORU ROBOT
SST KK-04/07

WYKONANIE NAWIERZCHNI Z MIESZANEK MINERALNO-BITUMIC ZNYCH
KOD CPV 45212221-1

1. Wsep
1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicz8&§T) 2 wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem warstw konstrukcyjnych
nawierzchni z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem warstwy azacej gr. 2 cm orazcieralnej gr. 4 cm z betonu
asfaltowego.

2. MATERIALY.
2.1. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone
w PN-C-96170:1965

2.2. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okrgone
w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961

3. SPRZT.

3.1. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy nawierzchni z betonu asvetgo
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkiiym lub caglym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkich,srednich i cezkich stalowych gtadkich,
— walcéw ogumionych,
- samochodow samowytadowczych z przykryciem brezeyow

4. TRANSPORT

4.1 Transport mieszanki.

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewoz¢ pojazdami samowytadowczymi
wyposaonymi w pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné pszykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin
z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania teatypg wbudowania.

Zaleca st stosowanie samochodow termosow z podwojrsgi@inami skrzyni
wyposaonej w system ogrzewczy.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotagfgch oraz warstwycieralnej
Z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8;
0/12,8; 0/16;
0/20
2 | Modut sztywnéci petzania?, MPa nie wymaga si
3 | Stabilna¢ wg Marshalla W
temperaturze 60C, Kn 05%
4 | Odksztalcenie wg Marshalla w temp.
60° C, mm 2,0:5,0
5 |Wolna przestrzae w  probkach
Marshalla, % viv 1,545
6 | Wypelnienie wolnej przestrzeni |w
probkach Marshalla, % 75,0:90,0

7 | Grubd¢ warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej o uziarnieniu: cm

- 0/6,3 1,5+4,0
- 0/8 2,0:4,0
-15-

-0/12,8
- 0/16 3,5:5,0
- 0/20 4,0:5,0
5,0:7,0
8 | Wskanik zagszczenia warstwy, % 0 98,0
9 | Wolna przestrzew warstwie, v/v 1,5:5,0

1) oznaczony wg wytycznych - IBDiIM, Zeszyt nr 48

2) probki zagszczone 2 x 50 udenze

3) probki zagszczone 2 x 75 udenze

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Przygotowanie podiga

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinné lagyprofilowane
i rowne, bez kolein. Powierzchnia poghopowinna b§ sucha i czysta.

Nieréwnaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyiecksze od podanych
w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwéo podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralm Wigzaca
1 [Drogiklasyl, I1lilll 6 9
2 | Drogiklasy IViV 9 12
3 | Drogi klasy VIi VIl oraz place i parkingi 12 15

5.2. Warunki przystapienia do robét

PrzedstawienieAynierowi niwelacji kontrolnej z wykonania podbudowy
ttuczniowej przed wykonaniem w-wigieralnej
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Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura
otoczenia w eigu doby byta nie isza od 5C. Nie dopuszczagukiadania warstw
nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadéwsdarycznych oraz silnego wiatru
(V> 16 m/s).

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ybudowywana uktadaskwyposaong
w ukfad z automatycznym sterowaniem grédiavarstwy i utrzymywaniem niwelety
zgodnie z dokumentagcprojektows.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyinge zgodnie ze schematem prgeyvalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndsnie mniej

niz:

- dla asfaltu D 50 13%C,
- dla asfaltu D 70 12C,
- dla asfaltu D 100 12Q,

Zageszczanie nalgy rozpocaé od krawedzi nawierzchni kigrodkowi.
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi drogi.

5.4. Szeroké¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lagodna
z dokumentagj projektows.

5.5. Gruboé¢ warstwy
Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiia projektows z toleranci =+ 10 %.
5.6. Krawgdz, obramowanie warstwy

Warstwy bez opornikéw powinny byowno obcgte lub wyprofilowane oraz
pokryte asfaltem.

5.7. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énednolity tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spekanych.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénbadania lepiszcza,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkegszanki mineralno-asfaltowej
I przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

7.0BMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty

wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej,
— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rahe do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa taenado nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rate do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRekowanie, znakowanie i
transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogow

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upigme AUN do nawierzchni

drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki ralne-bitumiczne.
Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniacz iéany do mas
bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro§eno nawierzchni

planografem i tat.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | OBIORU ROBOT
SST KK-05/07

WYPOSAZENIE BOISKA KOD CPV 45212221-1

1. Wstp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru wypogania w uradzenia sportowe.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwuszystkie czynnici umazliwiajace i majce
na celu wykonanie wyposania boiska w urgdzenia sportowe.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSd agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami

I wytycznymi.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robot, ich zgodsé
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera.

2. Materiaty

2.1 Bramki do pitki ecznej

-aluminiowe,

-przediizane do mocowania w tulejach o wymiarze 3,00x2,00m,
-znakowane zgodnie z norma F.l.H.B.,

-haki mocugce siatlk z metalu,

-bramka musi posiadaertyfikat bezpieczestwa "B”

2.2 Siatki do bramki do pitkiecznej z pitkochwytem, posiadaie certyfikat
bezpieczéstwa ,B”

2.3 Dekle umagliwiajace zalepienie otworu po demorita bramek i stupkéw do siatkowki
— zgodne zaleceniami producenta bramek

2.4 Konstrukcja do koszykowki

-jednostupowa-przenaoa,

-stalowa,

-ocynkowana ogniowo,

-mocowana na state,

-posiadajca certyfikat bezpiecastwa ,B”

2.5 Tablica laminowana do koszykowki

-(epoksydowa) o wym. 120x90cm,

-na ramie metalowej ocynkowanej ogniowo,

-posiadajca certyfikat bezpiecastwa ,B”
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2. Obrcz koszowa do koszykowki

-stalowa ocynkowana ogniowo

-wyposaona w siatk do obeczy tancuchowy

2.7 Stupki do siatkowki

-przendne

-stalowe ocynkowane,

-z regulacy wysokaci zawieszenia siatki i z nagjiemsrubowym,

-z tulejami do zabetonowania w nawierzchni i sigtkantenkami, wzmocniartasma czarra,
2.8 Stupki do tenisa ziemnego

-przendne

-stalowe ocynkowane,

-z regulaci wysokaci zawieszenia siatki i z nagjiemsrubowym,

-z tulejami do zabetonowania w nawierzchni i siatkkmocniomn tasma biala,

3. Sprzat
Roboty zwiazane z montagem urzdzex wyposaenia boiska mina wykonywa recznie lub
mechanicznie przyayciu dowolnego typu spegu.

4. Transport
Materiaty powinny by przewaone odpowiednimirodkami transportu, tak aby unin
trwatych odksztata®uszkodzé oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. Wykonanie robo6t
Montaz urzadzen sportowych naley wykona zgodnie z zaleceniami producentaadizan
wymienionych w niniejszej specyfikacji oraz zgodaidokumentacja projektew

6. Kontrola jakéci robot

Kazdorazowo nalgy sprawdzt jakaos¢ i atesty zastosowanych materiatdéw. Kontroli polega
rowniez sprawdzenie zgoddo wykonania robét z projektem oraz wymaganiamigrogni
przez producenta wdzen wyposaenia boiska.

7. Obmiar robot
Jednostl obmiarowy jest komplet zamontowanych w/w gdzer wyposaenia boiska.

8. Odbidr robot

Odbior polega na prawidtowym zamontowaniuagiza, ich prawidtowy usytuowaniu.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadnstali termin oraz zakres robot
poprawkowych do wykonania. Wykonawca wykona w/wcpraa wiasny koszt

W wyznaczonym terminie.

9. Podstawa ptatioi

Ptaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podarwminiejszej specyfikaciji
I odebrane przez #iyniera mierzone w jednostkach podanych w punkckanag¢
obejmuje: zakup materiatow, transport, man@wentualne badania oraz upgmizowanie
miejsca pracy skitadowania materiatow.

10. Przepisy zwzane

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-75/H-84019 Stal gglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogélnego przeznaczenia
PN-76/0642-34 Blachy stalowe ocynkowane wraz z p&ani organicznymi

Opracowat: i. Krzysztof Kudelski, tel.0-693120210 39
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