PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podsta- Opis i wyliczenia j.m. Poszcz | Razem
wa
1 Roboty przygotowawcze
1/KNR 2-01|Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa km
d.1/0119-03 |drogi w terenie rowninnym wraz z wykonaniem inwentaryzacji.
Lp. 1
180.0*0.001 km 0.180
RAZEM 0.180
2 Podbudowy
2/KNR 2-31|Mechaniczne wykonanie koryta na catej szerokosci jezdni w m?2
d.2/0101-01 |gruncie kat. I-IV gtebokosci 20 cm z odwiezieniem nadmiaru
Lp. 207 |urobku na odkfad do 2 km.
180.00*3.7 m2 666.000
RAZEM 666.000
3/KNR 2-31|Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5 o grubosci po za- m?2
d.2/0114-07 |geszczeniu 10 cm
180.0*3.7 m2 666.000
RAZEM 666.000
3 Nawierzchnie
4/KNR 2-31|Nawierzchnia z destruktu asfaltowego grubos¢ po zageszcze- |m?2
d.3/0204-05 |niu 10 cm.
180.0*3.5 m2 630.000
RAZEM 630.000
4 Roboty wykornczeniowe
5/KNR 2-31|Mechaniczne $cinanie poboczy o grub. 10 cm wraz z odwiezie- |m?2
d.4/1402-05 |niem Scinki na odkfad do 2 km.
Lp. 450
180.0*2*0.5 m?2 180.000
RAZEM 180.000
6/|KNR 2-31|Wykonanie pobocza z ttucznia kamiennego 0/31,5 - grubos¢ pojm?2
d.4/0204-03 |zageszczeniu 10 cm.
180.0*2*0.5 m?2 180.000
RAZEM 180.000

Norma STD Wersja 4.40 Nr seryjny: 7513 Uzytkownik: MS




